
C3D커널

2D및3D소프트웨어
개발을위한지오메트릭

모델링도구



C3D연혁



1986년,콜롬나디자인사무소
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1989년, ASCON설립

MS-DOS용KOMPAS-Graphic
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1995년, Windows용KOMPAS-Graphic

C3D프로젝트착수
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2000년, KOMPAS-3D

메카니컬 CAD
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주요실적
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2000: 3D 솔리드모델링알고리즘

2001:지오메트릭 구속 관리자 - 데이터 컨버터

2002: 3D 모델의 연계 뷰

2003:기본서페이스모델링피쳐

2004:판금 모델링 알고리즘

2005:매니폴드솔리드모델링

2007:와이어프레임모델링

2008:모델링 메커니즘을 위한 키네매틱 조인트

2009:지오메트릭모델속성에대한지원

2010:전격서페이스모델링

2011:크로스 플랫폼 지원 확장

2012:다이렉트모델링엘레먼트

2013:영문 문서화 - 테스트어플리케이션



2012

KOMPAS-3D는러시아에서 70000회원의
가장일반적인 3D-CAD

ASCON의 수학 부문은 커널의 개발과 보급을 위해
C3DLabs사로독립
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현재의ASCON과C3D Labs



ASCON사

30개의오피스, 6개의개발센터,

9000개의기업고객을관리하는600명의직원의

러시아 최대의 CAD/AEC/PDM 개발기업
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자동차

중장비

기계항공시스템

농업

석유 생산 및 에너지발전

제조 및 건설

전기전자공학산업

주요산업
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C3D Labs

전세계의많은고객

개발 협력사: ProtoTech Solutions (인도), Rubius

공식대리점: LEDAS,설아테크 (대한민국), intrinSIM (미국)

전세계적으로 세미나 및 행사 개최
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C3D는무엇인가?



C3D는무엇인가?

C3D컨버터모듈
기본교환포맷으로지오메트릭모델의

판독및기입의가능

C3D파라메트릭커널
2D 및 3D 지오메트리의파라메트릭구
속을생성하고해결하는기능을제공

C3D지오메트릭커널
3D 솔리드및복합모델링, 스케칭, 

2D 도면을위한기능을제공

C3D시각화모듈
지오메트릭모델의상세시각화실현및

CAD 시스템의인터페이스와의상호작용제공
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지오메트릭 모델 구축및 구성된 모델 제어를 관리하는
구성요소로서 소프트웨어 제품에 사용

C3DKernel

r1(u1,v1) = p + u1ix + v1iy; r2(u

2,v2) = p + u2iy + v2iz; r3(u3,v3)

= p + u3ix + v3iz; r4(u4,v4) = p +

u4ix + v4iy + z iz; r5(u5,v5) = p +

u5iy + v5iz + x ix; r6(u6,v6) = p +

u6ix + v6iz + y iy;

0  u1  x,

0  u2  y,

0  u3  x,

0  u4  x,

0  u5  y,

0  u6  x,

0  v1  y,

0  v2  z,

0  v3  z,

0  v4  y,

0  v5  z,

0  v6  z.
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C3DKernel

지오메트릭 모델 구축및 구성된 모델 제어를 관리하는
구성요소로서 소프트웨어 제품에 사용
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초기에 ASCON사가 개발, C++ 및 마이크로소프트 비주얼
스튜디오를 이용하여 현재는C3D Labs가개발

C3DKernel
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C3D는 일반적으로 다음의 시스템에 사용된다.
● 컴퓨터 응용 설계(CAD)시스템
컴퓨터지원제조 (CAM)시스템
컴퓨터이용공학 (CAE)시스템

●

●

C3DKernel
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C3DModeler



모델링 접근법

경계 표현 (B-Rep)
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지오메트릭모델의시각화

다각형 표현
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지오메트릭모델링

솔리드모델링
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지오메트릭모델링

다이렉트모델링
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지오메트릭모델링

서페이스모델링
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지오메트릭모델링

판금모델링
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지오메트릭모델링

와이어프레임모델링
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지오메트릭모델링

하이브리드모델링
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지오메트릭계산
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질량관성속성
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평면투영
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C3D Solver



구속의모델링

C3D 구속 기반 모델링의 주요 기능:

엄격한 순서에 따르지 않는 지오메트릭 객체
관계

사전에 모델 생성 과정을 준비할 필요가 없
는 선언적 접근법

지오메트릭 구속을 통해 기존 모델로
신속하게 변경

사용자 편의 방식으로 지정된 치수를 구동
하여 모델의 파라메터화 가능
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구속만족도해결
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구속 구동 파라메트릭 도면
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어셈블리 모델링과 키네매틱 시뮬레이션
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구속 조건의 지오메트리 값과 자유 해석의 과정
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2DSolver데이터유형

지오메트리 구속

점

라인, 라인 선분

원, 호

타원

스플라인

파라메트릭 커브

일치

발생(Incidence)

평행

수직

점 정렬

접선

거리

각도

반지름

지오메트리 동결, 고정

길이 또는 방향 고정

동일한 길이

동일한 반지름
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3DSolver데이터유형
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지오메트리 구속

점(꼭지점) 

라인

평면

원뿔/실린더

원환체

구

표시물

강체(Rigid bodies)

일치

동축

평행

수직

접선

거리

각도

지오메트리 고정

전송



메카니컬전송
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캠메커니즘
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C3DConverter



C3DConverter

읽기:

STEP AP203, AP214 (PMI) STEP AP203, AP214 (PMI)
IGES v.5.3.
Parasolid X_T, X_B v.25.0
ACIS SAT v.22.0
STL, VRML v.2.0

쓰기:

IGES v.5.3.
Parasolid X_T, X_B v.10.0
ACIS SAT v.2.0
STL, VRML v.2.0
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C3DVision



C3DVision
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C3DKernel의시각화모듈

3D 객체의 다각형 표현으로

C3D의용이한사용

빠르고,빠르고, 빠르게! 매우빠르게!

제공기능 - OpenGL및 Levels Of Detail, LOD

객체검색엔진은 Object Identification을 기반으로 함

3D 위젯지원



C3DViewer

C3DVision과C3DConverter에 대한 테스트 어플리케이션

개발자를 위한 쉬운 통합
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C3D고객



우리의고객 – CAD/CAM/CAE개발자

ASCON

KOMPAS-3D, MCAD

Renga Architecture

안드로이드용KOMPAS:24
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우리의고객 – CAD/CAM/CAE개발자

LOCNITI및 Rubius

ESPRIT용별도CAD

48



우리의고객 – CAD/CAM/CAE개발자

LEDAS

지오메트리 비교 (LGC)
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NIP Informatica

TECHTRAN CAM

우리의고객 – CAD/CAM/CAE개발자
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설아테크 (대한민국)

QuickCADCAM

우리의고객 – CAD/CAM/CAE개발자
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Elecosoft Consultec(스웨덴)

Staircon

우리의고객 – CAD/CAM/CAE개발자
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우리의고객 – CAD/CAM/CAE개발자

NTPTruboprovod

PASSAT (선박및장치의강도및안정성계산, CAE)
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우리의고객 – CAD/CAM/CAE개발자

BAZIS-Center

BAZIS
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우리의고객 – CAD/CAM/CAE개발자

Center GeoS

K3-Furniture
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BSP

HABITEK (AEC CAD)

우리의고객 – CAD/CAM/CAE개발자
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Dynamics&Structures, Lab (우크라이나)

Belinda Structure

우리의고객 – CAD/CAM/CAE개발자
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우리의고객 – CAD/CAM/CAE개발자

State AtomicEnergyCorporation

ROSATOM (RFNC— VNIIEF)

슈퍼컴퓨터를 통한 시뮬레이션 계산을 위한 LOGOS
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우리의고객 – CAD/CAM/CAE개발자
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상트페테르부르크국립기술연구소

Klöckner Pentaplast사의 EasyBlister (독일)

교육 고객사
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교육 고객사

보로네시국립공과대학교

Web 3D-Viewer
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교육 고객사

모르도바오가료프국립대학교
상트페테르부르크
국립기술연구소

보로네시국립공과대학교

트란스니스트리아
타라스셰프첸코국립대학교

톰스크산업기술대학교
국립연구소

울리야노프스키
국립공과대학교
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개발 툴킷



작업 환경

지원 OS

윈도우즈 32/64 비트
리눅스 32/64 비트
맥 64 비트

C++, C#랩퍼
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MS비주얼스튜디오2005

MS비주얼스튜디오2008

MS비주얼스튜디오2010

MS비주얼스튜디오2012

MS비주얼스튜디오2013

MS비주얼스튜디오2015

리눅스GCC

맥Clang
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작업 환경



윈도우즈테스트어플리케이션
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리눅스테스트어플리케이션
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맥 테스트어플리케이션

68



고객 지원

기술지원:
Sd.ascon.ru

FTP서버:
c3d.sd.ascon.ru

포함:
C3D 릴리즈
C3D 작업버전

새로운버전이
매2주마다!
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시스템 자동 테스트

부울린 연산은 매일 밤 수행!

3D모델제어
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온라인 문서

http://c3d.ascon.net/doc/math/modules.html
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http://c3d.ascon.net/doc/math/modules.html


새로운사용자매뉴얼
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니콜라이골로바노프의GeometricModeling
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＂골로바노프는 지오메트릭 디자인에 대한 어떤 진지한
학생이라도 수학의 미학과 힘을 이해할 수 있도록 책을 만
들었다. 논리적이고 체계적인 설명과 명료한 가르침이 매
우인상적이었다. 강력추천!"

Joel N.Orr 박사

“지오메트릭 모델링은 더욱 중요해지고 있다... 지오메트릭
모델링의 기초가 되는 구조를 이해하여 새로운 진보의
선두에 학생과 개발자를 앞세울 수 있을 것이다. 니콜라
이 골로바노프는 종합적인 설명으로 이해의 기틀을 마련
했다.”

켄 버스프릴(Ken Versprille) 박사

기계공학박사



사업모델



쉬운 이용
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3개월무료 평가판

개발자의다이렉트지원



무료및저가제품에대한
무료로열티

신생기업을위한특별조건

대학교육프로그램

유연한라이센스정책
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우리의목표

고객과의굳건한일대일협력관계
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감사합니다!

twitter.com/C3Dlabs

youtube.com/C3Dlabs

facebook.com/C3Dlabs

linkedin.com/company/c3d-labs


